Année Universitaire 2016/2017

UNIVERSITE MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES
"« Grenoble
2 Alpes UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Dipldme : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS / Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (le cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans |'accréditation :
Régime Formation
Modalité Formation
SESSION 1
Contrdle continu Examen terminal Régle du Max
Code Nature Intitulé de I'UE Coef
APOGEE (le cas échéant, les intitulés des EC et des matieres sous les UE) ECTS W+ oul oul
e Coef. (1) - Si écrit, 1 Coef. (2) nouveau nouveau
Nature de I'épreuve ou% Nature de I'épreuve Durée ou % coef. (1) coef. (2) NON
ou % ou %
SEMESTRE 7
PAX7TMIAA O [Instrumentation et mesures 6 2 Ecrit - rapport 50% E 2h 150% X
PAX7MIAC O  |Projet pluridisciplinaire partie 1 3 1 Ecrit et/ou Oral 100% X
UIW7SAN1 | ETC [Anglais* 3 1 MODALITES SELON LE SET X
ou
Enseignement transversal a choix proposé par I'établissement**
PAX7MIAH O |Dynamique des structures 3 1 Ecrit - rapport 30% E 3h 70% X
PAX7MIAM O |Mécanique non-linéaire des matériaux déformables 3 1 Ecrit - devoir surveillé 30% E 2h 70% X
PAX7MIAI O |Programmation en environnement CAO 3 1 Ecrit et/ou Oral 100% X
PAX7MIAJ O |Intégration métiers et gestion de données techniques 3 1 Ecrit et/ou Oral 66% E 2h 34% X
PAX7MIAK O [Simulation de mécanismes 3 1 Ecrit et/ou Oral 100% X
PAX7MIAL O [Conception de systemes et cycle de vie 1 3 1 Ecrit et/ou Oral 30% E 2h 70% X
Total ECTS/Semestre| 30

Commentaires :
* Obligatoire si niveau inférieur 2 B2.

** _es MCC dépendent de I'ETC choisie.

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus



Année Universitaire 2016/2017

UNIVERSITE MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES

' Grenoble

EAlpes UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Dipléme : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS/ Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (le cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans I'accréditation :

Régime Formation
Modalité Formation

SESSION 2
Contrdle continu Examen terminal Régle du Max
Code o Intitulé de I'UE . Coef
APOGEE Nature (le cas échéant, les intitulés des EC et des matiéres sous les UE) ECTS W+ - -
Rriizrst SZS Coef. (1) Ntature de! Si éc,rit, Coef. (2) nouveau nouveau NON
Session 1 ou % I'épreuve | durée ou % coef. (1) coef. (2)
ou % ou %
SEMESTRE 7
PAX7TMIAA O |Instrumentation et mesures 6 2 Oui 50% EouO 150%
PAX7MIAC O [Projet pluridisciplinaire partie 1 3 1 Oui 100%
UIW7SAN1 | ETC |Anglais* 3 1 Oui MODALITES SELON LE SET
ou
Enseignement transversal a choix proposé par I'établissement**
PAX7MIAH o Dynamique des structures 3 ! ou 30% Eouo 7o% X
PAX7MIAM O [Mécanique non-linéaire des matériaux déformables 3 1 Oui 30% autre 70% X
PAX7MIAI O  [Programmation en environnement CAO 3 1 Oui 100% X
PAX7MIAJ O [Intégration métiers et gestion de données techniques 3 1 Oui 66% o 34% X
PAX7MIAK O |Simulation de mécanismes 3 1 Oui 100% X
PAX7MIAL O [Conception de systémes et cycle de vie 1 3 1 Oui 30% o) 70% X
Total ECTS/Semestre 30

Commentaires :
* Obligatoire si niveau inférieur a B2.

** | _es MCC dépendent de I'ETC choisie.

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus




UNIVERSITE Année Universitaire 2016/2017
*s: Grenoble

s Alpes MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES
UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Dipléme : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS / Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (le cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans I'accréditation :
Régime Formation
Modalité Formation
Code Intitulé de I'UE Nombre d'heures
APOGEE Nature ECTS | Coef. (le cas échéant, les intitulés des EC et des matiéres sous les UE)
e} i) CM/TD P
SEMESTRE 7
(o] 1 . P . 4,5 5 20,5
PAX7MIAC 3 Projet pluridisciplinaire partie 1
o 1 . . 6 24
PAX7MIAI 3 Programmation en environnement CAO
o 1 " . -~ . . . 9 21
PAX7MIAJ 3 Intégration métiers et gestion de données techniques
o 1 . . . . 3 27
PAX7MIAK 3 Simulation de mécanismes
2 . 24 12 15
PAX7TMIAA 0 6 Instrumentation et mesures
(o] 1 . 18 12
PAX7MIAH 3 Dynamique des structures
1 . N . 10 10 10
PAX7MIAL 0 3 Conception de systémes et cycle de vie 1
ETC 1 . 24
UIW7SAN1 3 Anglais
o 1 < . PP - A 30
PAX7MIAM 3 Mécanique non-linéaire des matériaux déformables
TOTAL HEURES

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus



UNIVERSITE
< Grenoble

MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES

Année Universitaire 2016/2017

! Alpes
P UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Dipldme : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS / Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (le cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans I'accréditation :
Régime Formation
Modalité Formation
SESSION 1
Contrdle continu Examen terminal Regle du Max
Code Intitulé de I'UE Coef
APOGEE Nature (le cas échéant, les intitulés des EC et des matiéeres sous les UE) ECTS W+ oul oul
i Coef. (1) s Si écrit, Coef. (2) nouveau nouveau
Nature de |'épreuve ou% Nature de I'épreuve Durée ou% coef. (1) coef. (2) NON
ou % ou %
SEMESTRE 8
PAXSMIAA O |ngénierie pour le nucléaire 3 1 Ecrit - devoir surveillé 0,40 Ecrit 3h 0,60 X
PAX8MIAB O [Projet pluridisciplinaire partie 2 3 1 Oral - soutenance 100% X
Code SET ETC |ETC 3 1 MODALITES SELON LE SET X
PAX8MIAE O |Mécanique des matériaux solides Il 3 1 Ecrit - rapport 100% X
(@] . 6 2 Ecrit - rapport 66% Ecrit 3h 134% X
PAXS8MIAH Production PP ’ ’
PAX8MIAI O |Motorisations électriques et asservissements linéaires 6 2 Ecrit - rapport 80% Ecrit 3h 120% X
PAX8MIAJ O |Conception de systémes et cycle de vie 2 3 1 Oral 30% Ecrit 2h 70%
PAXBMIAK O [Programmation objet C++ 3 1 Ecrit et/ou Oral 100%
Total ECTS/Semestre 30

Commentaires :

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus




Année Universitaire 2016/2017

UNIVERSITE MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES
st Grenoble
AP UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Diplome : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS /Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (le cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans |'accréditation :

Régime Formation
Modalité Formation

SESSION 2
Contrdle continu Examen terminal Reégle du Max
Code Intitulé de I'UE Coef
APOGEE Nature (le cas échéant, les intitulés des EC et des matiéres sous les UE) ECTS W+2)
Report des L oul oul
. Coef. (1) Nature de 1 Si écrit, Coef. (2) nouveau nouveau NON
Session 1 ou % I'épreuve ! durée ou % coef. (1) coef. (2)
ou % ou %
SEMESTRE 8
PAX8BMIAA O |Ingénierie pour le nucléaire 3 1 Oui 40% EouO 60% X
PAX8MIAB O |Projet pluridisciplinaire partie 2 3 1 Oui 100% X
Code SET ETC [ETC 3 1 Oui MODALITES SELON LE SET X
PAXBMIAE O |Mécanique des matériaux solides Il 3 1 Non o 100% X
PAX8MIAH O [Production 6 2 Oui 66% e 3h 134% X
(@) N . . . L 6 2 Oui 80% e 3h 120% X
PAX8MIAI Motorisations électriques et asservissements linéaires
PAX8MIAJ O |Conception de systémes et cycle de vie 2 3 1 Oui 30% e 2h 70%
PAX8MIAK O |Programmation objet C++ 3 1 Oui 100%
Total ECTS/Semestre

Commentaires :

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus




UNIVERSITE
' Grenoble
=t Alpes

MODALITES DE CONTROLE DES CONNAISSANCES

Année Universitaire 2016/2017

UFR : PHITEM
Année/Domaine/Mention/Parcours-type : Intitulé Dipléme : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
M1/ STS / Mécanique / Mécanique et Ingénierie Code VDI : PAMMEC1/106
Parcours pédagogique (e cas échéant) : Intitulé Etape : Master 1 Mécanique parcours Mécanique et Ingenierie
Génie Mécanique Code VET : PAM1MI/160
Responsable de la Formation : Henri Paris Date approbation CFVU : 07/07/2016
Responsable de I'Année : Gilles Foucault N° de version dans I'accreditation :
Régime Formation
Modalité Formation
A, . Nombre d'heures
Code Nature ECTS | Coef. Ah& - |ry1t|tu|e deI'VE N
APOGEE (le cas échéant, les intitulés des EC et des matiéres sous les UE)
e} D CM/TD P
SEMESTRE 8

PAX8SMIAA O 3 1 Ingénierie pour le nucléaire 30
PAXsMIAB | © 3 1 |projet pluridisciplinaire partie 2 .
PAXSMIAH | O 6 2 |Production o 2
PAXSMIAI o 6 2 |Motorisations électriques et asservissements linéaires = & &
PAX8SMIAJ O 3 1 Conception de systémes et cycle de vie 2 - L L
PAX8MIAK o 3 1 |programmation objet C++ &5 LD

(e} 3 1 P - ) 105 20
PAXSMIAE Mécanique des matériaux solides Il
Code SeT | ETC 3 1 |uer

TOTAL HEURES|

DEVE/Service Réglementation et Suivi des Cursus



